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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznej (OST) s wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t kanalizacji sanitarneflbwanej w cigach komunikacyjnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi ola@wjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatjepnup wymagania ogolne, dotygeej przebudowy
kanalizacji  sanitarnej oticyiKonarskiego do ul. Kutnowskiej w &ku.

1.4. Okréslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pogj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cal@¢ techniczno-

uzytkowa (droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (olbiek
mostowy, korpus ziemny, azel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dlugcs¢ mostu - odlegtee miedzy zewmrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (momawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoneuchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usurtia po jego zakfczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowakujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stiacy do notowania zdaraei okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamyia polecg i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.7 Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktetenow dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i
ruchu pieszego.



1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na
podporach mostowych, twagza ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami
rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcefu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z

ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zmiznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajicego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badaprob zwhzanych z ocen jakosci
materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumeimtacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i

ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgtych do przejmowania i rozktadania op@n od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana be&epaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy $cieralm a podbudow, zapewniajca
lepsze rozleenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa @ica do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna € nawierzchni shlca do przenoszenia ohgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérng&podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiga. Maze zawiera
warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gipmnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgtek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lacej powye;.

i)  Warstwa odgzapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedosgtej s do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunkeldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseiu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwizanych z nj urzadzex oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy readwniez obejmowa teren



przewidziany do rozbudowy drogi i budowy azer chroniacych ludzi i $rodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazddw, umieszczenia
urzadzehr organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczéie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchaido gkbokasci
przemarzania.
1.4.28. Podioe ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzaltolezaca bezpérednio pod

nawierzchri, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycamalaca autorem dokumentacji
projektowe;j.
1.4.31. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoqrania drogowego lub

catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametg@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o0 przekroju poprzecznym zaghm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwavéwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus
drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizac, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsklada sie z petnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upontlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.38. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfto miedzy zewrtrznymi
krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje catkowit
szerokd¢ konstrukcyjm, ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uwzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla

poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szefékohodnikdéw mierzona wéwietle poeczy mostowych z
wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanowga odebna catcs¢

konstrukcyjra lub technologiczsy zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych.
Zadanie mege polegéd na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizag/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robét



Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpiearstwo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodti@ dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dzienniéldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajacym podziat na dokumentagprojektove:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektova oraz
projektows dokumentagj wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodncé¢ robét z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzgs¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichs
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw ohpwe kolejng¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bleddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoininzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na §inie 4 wazniejsze od wymiarOw oksonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiaty zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweireéntow
budowli musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektovg lub SST
i wptynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie eezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet¢ywod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymsthiejcych
obiektow (jezdniegciezki rowerowe, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie tri@aealizacji kontraktu,zado zakd@czenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zafdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu
robét projekt organizacji ruchu powiniendya biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizagjhu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnalty, itp., zapewstaj
w ten sposo6b bezpiearwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgcion dziei i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeaziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenaalizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectlzie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczgje, w
tym: ogrodzenia, perze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdedhnesrodki niezlzdne
do ochrony robo6t, wygody spoteczeoi innych.

W miejscach przylegagych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgnierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdi@zddw i maszyn pracagych przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktova.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmow& wszelkie uzasadnione kroki maee na celu stosowaniegsdo przepisow i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy orazldie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyni@ch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopérdgdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dxla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem osdb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag technicza wydary przez
uprawnion jednostl, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, apkaczeniu robot ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materialy pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga



technologicznych wbudowania.zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod; na wycie tych materiatow od wégiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawjaj

1.5.8.0chrona wtasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdasych wigcicielami tych uradzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zasajacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wkgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezetwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na
terenie budowy i powiadominzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zammrozpoczcia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzaz lzdzie z nimi wspétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprélykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia atggtala powierzchni ziemi i uggdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaamcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsvesiztwie budowy, spowodowane jego dziatadmp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawe a wigcicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wlasiai i drog
wewretrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obcjzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialéw i wypasmia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeligeh:dne
zezwolenia i uzgodnienia od witawych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duizie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mege polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usegte z
terenu budowy. Pojazdy powodag nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgozmeleceniami Inyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowee nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrog rob6t i za wszelkie materialy i uradzenia wywane
do robét od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweqmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjblgmenty byly w zadowalgym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie dyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoaz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.



1.5.12.Stosowanie g do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczaére g w jakikolwiek sposdb zvizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas
prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyaaw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub urdzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwvania, obcizenia i wydatki wynikie z
lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyatryje Wykonawca, z wytkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wy&oia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&onkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatmbowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdwotane normy i przepisy panstwowe lub
odnosz sig do konkretnego kraju lub regionu, mdgy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriera/Kierownika projektu. Rdnice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz, by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawc
i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy leda uwazane za wlasnié Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa’ zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm i Wykonawa ustali wydhzenie
czasu wykonania robdt i/lub wysadtokwoty, o ktég nalezy zwickszye cery kontraktovs.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyamawiajicemu, pomieszczenia biurowe, sgirz
transport oraz inne wdzenia towarzysce.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkovgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamjirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegearddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodita uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow zerédet miejscowych wdczapc w tozrodta wskazane przez Zamawviieggo i jest
zobowhzany dostarczylInzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem
eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacg
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgltniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admiaifitparstwowe; i
samorzdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiioza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.



Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzieawy i inne jakie okza
si¢ potrzebne w zvwazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutywacji terenu po uk@czeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowsdh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkladavdpdnio
do wymaga umowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadz zadnych wykopOw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chibaizyska na to piserazgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy naziycie tych materiatow do innych robotzrte dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materialéw zostanie odpowiednio przestaibwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub SST przewigimazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadinzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie Ziaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badeymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdydula one uyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyawop jakos¢ | whasciwosci i bylty dostpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@datzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zApnierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagviczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabéteriatow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $adiavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacii
okreslonej partii materiatéw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniaeksp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdéw przeznaczonych do realizatjbt,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgiai, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Sperz uzywany do rob6t powinien lyzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgtdem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanyneprizvyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaléa w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidazyniera/Kierownika projektu.
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Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowdzi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy fynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo $¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagjrzed ayciem spretu. Wybrany spra, po akceptaciji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nde by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiftodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegabspetnid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskée i innych parametrow technicznycdrodki
transportu nie spetniaje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieiaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, zh izgodné¢ z dokumentagj projektovs,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob@tacowanym przez Wykonawmraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyézew planie i wyznaczenie wysos@
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramiedreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu rob0t zostarusungte przez
Wykonawe na wlasny koszt, z wyikiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robdt kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektower
SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decigjynier/Kierownik projektu uwzgidni
wyniki badan materialdw i robdt, rozrzuty normalnie wgstijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywge na
rozwazam kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakcd. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien OKkgé¢,
zamierzony sposéb wykonywania robét, aneosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentagjojektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisujca:
- organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenobat,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
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- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jé&kd terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

- system (spos6b i proceduproponowanej kontroli i sterowania jat wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- spos6b oraz forgn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi
projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techginznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdbuteat, ich wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedeirpomiaréw i bada (rodzaj i cazstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatldw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- spos6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigné¢
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wt¢zajc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalsy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tammegdkne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwwykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okéjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocihgnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i
dopuci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pradéykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagdlzie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgimzez
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Wykonawe usuntte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwngrzypadku koszty te pokrywa Zamawizy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adigp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przezgiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi bkyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru llfadania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji liyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wik@mi
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innpckez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwan@a Wykonawca i producent materiatdw powinien
udzielic mu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegmgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,ctizie ocenid zgodnd¢ materiatébw i robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wtasnych hdamtrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow
i rob6t z dokumentagj projektova i SST. Mae rownie zleck, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych ad#&ézalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. 1. certyfikat na znak bezpiegstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. 2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:
- Polsk Normg lub
- aprobaj techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslona w pkt 1i ktore spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumersy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robdtdizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada&da dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngliowiazujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.
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Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebdda oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
- dat¢ uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofk |
harmonogramow robot,
- terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegdlnych elementdéw robét,
- przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenia ftyniera/Kierownika projektu,
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robat,
- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegd6lnym w zaku z warunkami klimatycznymi,
- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotyege czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyee sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,
- dane dotyege jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praegadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegoinych elementéw budantiodaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsdsb przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owst Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementdéw robét. Obmiary wykonanych rob6t przepideeast w sposoéb cigty w jednostkach przgych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodnéi materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jéio Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawied
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy eba zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robd6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwamaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢gtaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkomaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dhugcsci i odlegiasici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

J&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, okjosci beda wyliczone w nd jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w spos6b agly zachowanie doktadsoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétaleéd
w przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza:girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhc Igda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lagki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdny¢ dolczone w formie
oddzielnego zakznika do ksizki obmiaréw, ktérego wz6r zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego pospu robot.
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Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zjmiera/Kierownika projektu. Odbior e¢dzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolgdi
powiadomienia o tym fakcie #yniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbhidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbirobét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rz@tzt¢go wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaidmiem na pgimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzreepwzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajaca roboty dokona ich oceny jaaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafiapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapakna realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét @aowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoid ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
toleranciji i nie ma wakszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegO6towe specyfikacje techniczne (@odsive z dokumentdéw umowy i ew. uzupetacg lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksrki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badeoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodéa lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow baidigpomiarow zadczonych

do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ,P

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotodtarzysacych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjninwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopé mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzaciji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidéb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdét.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnig lxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolhét zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost obmiarovs
ustalor dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatnaci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktada¢ st na jej wykonanie, okg&tone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartd¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
- wartg@¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz 2z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daieh zmian i uzgodniewynikajacych z postpu
robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst#va ruchu,
(c) opfaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikéw, barier, oznakowai drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initggie tymczasowych oznakowaionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(2) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z jpoejszymi zmianami).

. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2{201 r. w sprawie dziennika budowy, maonta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHhigartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (OST) 8 wymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z tyczeniem trasy kanalizacji i jej punktéysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i maacymi na celu wytyczenie terenie przebiegu trasydveej
oraz potdgenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych

wchoda;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gidwnych osi trasy i1 punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrotla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektébw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzeryiznaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, arkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzeriezusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearob6t ziemnych, wasiedztwie punktoéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzjestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiadej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigicego dane zawierge
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaatsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich klach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fia
si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomieniadyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgawszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. agi znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgejo zostamn
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowej realizacji robét natg do
obowiazkow Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kdowizane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze nalegy zatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stajoh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigetajwyr&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjigtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafarzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robo6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych
nalezy prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu nttoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrocl przed zniszczeniem i oznakowanie utatyda]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platnd¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesujv koszcie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityefis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | KANALOW.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (OST) 8 wymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z rozbiorkelementéw drég, chodnikéw, ogrodzieprzepustow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t w drogach. Zaleca& siykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadéjskich i
gminnych powiatowych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork
warstw nawierzchni,

kraweznikow, obrzey i opornikow,

sciekoéw,

chodnikow,

ogrodzé,

barier i poeczy,

znakéw drogowych,

przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudey OST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrkelementdéw drég, ogrodie przepustow maze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody eizarowe,

zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

frezarki nawierzchni,

koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrofiz@rzepustéw obejmuajusunecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektovs, SST lub wskazanych
przez Ireyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentmgjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw# mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku robot rozbiérkowych kanatu nalelokond:

— odkopania kanatu,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petéw zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin kgz@owym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zZataiu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamgcpowtdrnego aycia  (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowania
zhednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s&¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementdéw drégrodzé i kanatdéw znajdujce sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentagjrojektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny btymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Dopuszcza gizamulenie kanatow piaskiem w porozumieniu z Inwesh oraz z liynierem/

Kierownikiem projektu i projektantem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.
Zagzszczenie gruntu wypenigjego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni, ogrodie
przepustéw powinno spehdi@dpowiednie wymagania oklene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova robét zwizanych z rozbiorkelementdéw drog i ogrodae kanatéw jest:

dla nawierzchni i chodnika - ffmetr kwadratowy),

dla kraweznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

dla kanatow i ich elementow

a) rurocagébw 1 mb.

b) elementéw kanatu-obiektéw - 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jejaycia, z utezeniem na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:

- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrkiscieku:

— odstontcie $cieku,

— reczne wygcie elementéwiciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z utazeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zaladunek i wywo6z materiatow z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imfymateriatéw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrkielu ponownego jegozucia, z utezeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki ogrodze

- demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach z zagczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z ut@aeniem w
stosy na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:

— demonta elementéw bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
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- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- uporadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiérki znakéw drogowych:
demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkdw,
— zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
— uporzdkowanie terenu rozbidrki;
h) dla rozbiérki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatite,
— ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,
— rozebranie elementdéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
— zasypanie dotow (wykopdéw) gruntem z gagczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcicadtiasta og6lnego przeznaczenia

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naagor
0golnego stosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwyggnione i walcowane na
zimno ogoélnego przeznaczenia

PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki rownoramienne

PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

BN-87/5028-12 Gwedzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okaglym i kwadratowym

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (OST) 8 wymagania dotycce wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacfewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujvykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakteryzowssie grupa nasnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy na@nosci, nalery podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpw
SST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w OST  D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w OST DeO21 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantosia stateczn& w catym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkadaeynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podckcia lub innych odsipstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w 8pamiemadaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo
od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklaglarstw geotechnicznych, wymaga
zgody Irzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ilezynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntow,zyale
odpowiednio zabezpiecgyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbraiemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warkezi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrh

Minimalna wartaé¢ | dla:

Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria ruchis kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o 1,03 1,00 1,00

grubasci 20 cm

Na gkbokdsci od 20
do 50 cm od
powierzchni robét
ziemnych

1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w
tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nalgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowania
srodki, o ile nie § okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji lrizynierowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridowvarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynnaé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktére nie spowodujuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzegiodndci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontraltzegola uwag nalezy zwrdck na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfo zakaczeniu,
d) dokladna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \&gai okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-0210pi0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-02100k 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy platrigi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lobktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyte#iun
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zag:szczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tecltamigj,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacy, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdélnej specyfikacji tecianiej (OST) $ wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z budowkanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkigminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnejj przy budowie, demizacji i remontach drég i agow
komunikacyjnych.
Projekt obejmuje ngstijace diugdci sieci kanalizacji sanitarne;j:
e kanat grawitacyjny z rur PVC ogétem Lc=399,4 m \nty
PVC 315 mm, L=391,00 mb
PVC 200 mm , L=3,3+5,1m=8,4m
studzienki rewizyjne fi.120@elbetowe-szt.3
studzienki z HD PE fi.1000 (np.Tegra)-szt.6
studzienki z tworzyw sztucznych fi.600 (np.Tegrazt.7

a0 b

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - sikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzafieEekow
sanitarnych.

1.4.2.Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dongtacyjnego odprowadzaniaiekow.
1.4.2.2. Kanat sanitarnyy - kanat przeznaczony diwrawadzanigciekow.

1.4.2.3. Przykanalik - kanal przeznaczony doagmenia kanalizacji wewnetrznej z sigdkanalizacji
sanitarne;.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demsiiasciekdw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony dermiasciekow z kanatéw oraz kanatow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewretrznej mniejszej i 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamgtgio wysokadci wewretrznej rownej lub wgkszej niz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaejima zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz na oalcingrostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonai®nia co najmniej dwdch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studai&akalizacyjna maga dodatkowy przewod pionowy
umazliwiajacy wytracenie nadmiaru energiisciekdw, sptywajcych z wyej potazonego kanatu
doptywowego do riej potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwitazowa $lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesr lotworu
wlazowego, spetniaga funkcje studzienki patzeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kaaale przetazowym przeznaczona do kontroli
prawidtowej eksploatacji kanatéw.



1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona adaehia co najmniej dwoéch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraaoaajpochylng i zagkbienie dna umdiwiajace
wytracenie nadmiaru energiciekow sptywajcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego.

1.4.3.9. Wyloticiekow - element na kKeu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wiej zamknitych przewodow kanalizacyjnych z razeliwnych,
stalowych lub zelbetowych pracagych pod dnieniem, przeznaczonych do przeptywoiekéw pod
przeszkod na trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany s&ci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania agci sciekéw opadowych i zredukowania maksymalneg@zeatia przeptywu.

1.4.3.12. Przepompowniéciekéw - obiekt budowlany wypogany w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urgzenia techniczne, przeznaczone do przepompowyviaigkow z poziomu riszego na

WyzSszy.
1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczags€z studzienki lub komory przeznaczona do czyuno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegid pomigdzy rzdna dolnej powierzchni piyty
lub innego elementu przykrycia studzienki lub koy@ rzdna spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb paizeniowy komory roboczej z powierzchrziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanatowy - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych skemkek
rewizyjnych lub komér kanalizacyjnych, uiwviajacy dostp do uradzea kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w négiekéw.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgmanalizacyjnej pomeidzy kinet a $ciam komory
roboczej.

1.4.5.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania pude OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rurochgi:

> Dn 315 —rury PVC lite SDR34 (nie spienione B\igczone na kielich z uszczelk

Dopuszcza sirur kazdego producenta pod warunkiem zachowania parametrgveymatdciowych i
konstrukcyjnych rur oraz posiadania stosownych daprs oraz pozostatych dokumentow.

2.3. Elementy uzbrojenia

Uzbrojeniem projektowanej kanalizacji sanitarngjdstudnie rewizyjne usytuowane w miejscach
projektowanych wtaczebocznych oraz na zmianach kierunku.

Kanat uzbrojono w studzienki rewizyjne i pokeniowe:

»  Prefabrykowane z PEHD np. Tegrarednicy wewstrznej Dw = 1,0 m. Wiazy klasy D 400 ( 40T) o

srednicy Dn 600 mm. Wiazgeliwne z zamkniciem uniemaliwiajacym kradzie.
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Dopuszcza si inne rodzaje studni - kedych producentéw pod warunkiem zachowania parametrd
wytrzymatasciowych i konstrukcyjnych studni.

2.4.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z tlucznia lubzwiru. Uzyty material na podsygk powinien
odpowiadé wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7];B411111 [3], PN-B-11112 [4].

2.5. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpataéawymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.6. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadg/maganiom PN-B-14501 [7].

2.7. Sktadowanie materiatéw
2.8.Rury kanatowe

Rury mana skladow& na otwartej przestrzeni, ukladaej je w pozycji leéacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej.

Powierzchnia sktadowania powinnacbytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemvéd
opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pieryvswarstwe rur naley utozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianyclezypalktada wyroby w pozycji stajcej i jezeli
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymagami

Wykonawca jest zobowzany uktadé rury wedtug poszczegélnych grup, wiedkoi gatunkéw w
sposob zapewniajy stateczn& oraz umadliwiajacy dostp do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych
rur.

2.9Rury studzienne-studnie rewizyjne

Kregi mazna skladow& na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiet®e nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wia& sktadowania nie powinna przekraéza
jednego elementu. Skladowanie powinno ulmoaé¢ dostp do poszczeg6lnych stoséw wyrobéw lub
pojedynczych studni.

2.10Cegta kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna me by skladowana na otwartej przestrzeni, na powierzehwiardzonej z
odpowiednimi spadkami umtiwiajacymi odprowadzenie wéd opadowych.

Cegty w miejscu sktadowania powinnydytozone w sposob upagdkowany, zapewniagy tatwasé
przeliczenia. Cegly powinny Byutozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosdot pryzmach.

Jednostki tadunkowe madoy¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwachycankj
wysokaci nie przekraczagej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wys$6éksiosdw i pryzm nie powinna przekra¢za2
m.

2.11.Wihazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dykiadowane z dala od substancji dzigggh korodujco.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowaniainma by utwardzona i
odwodniona.

2.12.Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastogsach o
wysokdaci maksimum 1,5 m.

2.13.Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpiecaey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiagaaai i frakcjami kruszyw.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien wg& sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedgbdiernych,
- spycharek kotowych lutagiennicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
- wcigarek mechanicznych,
- beczkowozow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych

Rury, zaréwno PE jak i betonowe, nadgy¢ przewa:one dowolnymisrodkami transportu w sposéb
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomegdiwz srodka transportu, z wafkiem rur
betonowych o stosunkérednicy nominalnej do dtugoi, wickszej nz 1,0 m, ktére naley przewozé w
pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadciovyskpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstvie maze przewysza $ciansrodka transportu o
wigcej niz 1/3 $rednicy zewntrznej wyrobu .

Pierwsz warstve rur kielichowych naley uktad& na podktadach drewnianych,$zposzczeg6ine
warstwy w miejscach stykaniagsivyrobow naley przektadé materialem wygcidtkowym (o grubdci
warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport studni

Transport studni powinien odbywaic samochodami w pozycji prostopadle do pozycji whualoia.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemygch elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpaoidindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie studsrednicach 1,0 m natg wykonywa za pomog minimum trzech
lin zawiesia rozmieszczonych réGwnomiernie na obvweg@zefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna mie by przewaona dowolnymi srodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nale uktada& nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegty transportowane luzem nafeuktad& nasrodkach przewozowyckcisle jedne obok drugich, w
jednakowej liczbie warstw na powierzchnbdka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekraczarysokaci burt.

Cegty luzem mog by¢ przewaonesrodkami transportu samochodowego pod warunkienostasia
opinek.

Zatadunek i wyladunek cegly w jednostkach tadunfwpowinien s odbywa mechanicznie za
pomog urzadzen wyposaonych w osprat kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek ytadunek
wyroboéw przewaonych luzem powinien odbywasig recznie przy ayciu przyrzadéw pomocniczych.

4.5. Transport wlazow kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnyndrodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cizkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego ngleukiad& na
paletach po 10 szt.4dzy¢ tasma stalowva.
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4.6. Transport wpustéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniegqpgidczas transportu.

4.7. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapetahkie $rodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji skladnikdw, zmiany sktadu mieszankiniezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgjej granie okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewa:one dowolnymirodkami transportu, w sposéb zabezpiegaaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniawale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkdw osiowych, kotkévwéwiadkdw i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej §to reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonxee (z
rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i infune przekae
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddto- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny bygostosowane do gihokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgii mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zewtrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje; si
obustronnie 0,6 m jako zapas potrzebny na deskewaran i uszczelnienie stykéw. Deskowanigan
nalezy prowadzt w miar jego gtbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien dyywieziony przez
Wykonawe na odktad.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginpaiojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomyeszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinnat byykonane bezpwednio przed
utozeniem przewoddéw rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonacaznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno ¢bwykonane od 0,10 do 0,15 mehiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiga

W gruntach suchych piaszczystyctwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych poein jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna yyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieot) podice naley wykona z warstwy
tlucznia lubzwiru z piaskiem o grubiei od 15 do 20 cmatznie z utagonymi siczkami odwadniajcymi.
Dla przewodoéw os$rednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadniagj naley wykona fundament
betonowy, zgodnie z dokumentagjrojektova lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stanaeyich zbite ity naley wykona podtaze z pospoiki,
zwiru lub ttucznia o grubgi od 15 do 20 cm. Dla przewodéwsednicy powyej 0,50 m nalgy wykona
fundament betonowy zgodnie z dokumentaurpjektova lub SST.

Zagszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejspadki i gébokas¢ posadowienia ruroggu
powinny spetnia ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanatdbw powinny zapewhdpuszczalne minimalne quikosci przeptywu, tj. od
0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie madgy¢ jednak mniejsze:
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- dla kanatéw érednicy do 0,4 m - 36o,
- dla kanatéw i kolektoréw przelotowych %o
(wyptkowo dopuszcza sispadek 0,560).

- gkbokas¢ posadowienia powinna wyndésw zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do
1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z0B571).

Przy mniejszych zagpieniach zachodzi konieczétoodpowiedniego ocieplenia kanatu.

Ponadto naley dazy¢ do tego, aby zaghienie kanatu na kdwce sieci wynosito minimum 2,5 m w
celu zapewnienia nitiwosci ewentualnego skanalizowania obiektéw gofoych przy tym kanale.

5.5.1.Rury kanatowe

Przewdd powinien hiyutozony na podsypce tak, aby opierat Ba niej wzdta catej dlugdci co najmniej
1/3 swego obwodu, systematycznie do swojej osiz&mgy6Ine odcinki powinny ldyunieruchomione przez
obsypanie piaskiem pmdku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmiematozenia do czasu
wykonania uszczelnieniaadzy. Pohczenie rur wykonapoprzez kielichy przy iyciu uszczelek.

Rury uktad& w temperaturze min.+5 do +30 stopni C. Przed aekeniem dnia roboczegady przed
zejsciem z budowy naley zabezpieczy konce utzonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikow natg
przestrzeganastpujacych zasad:
- trasa przykanalika powinna dprosta, bez zatamaw planie i pionie (z wytkiem tukéw dla
podhczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfomy podhczeniach do kanatu ogdlnosptawnego),
- dlugd¢ przykanalika od studzienkéciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekra€za4 m,
- whczenie przykanalika do kanatu poby wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej, lub
wpustu bocznego (tréjnika),
- spadki przykanalikow powinny wynésdd min. 20%o do max. 400/,
- kierunek trasy przykanalika powinienétmgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,
- whczenie przykanalika do kanatu powinno ébywykonane pod &em min. 48, max. 90
(optymalnym 66),
- whczenie przykanalika do kanalu poprzez studzep&lczeniova naley dokonywd tak, aby
wysoka¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku keandgci
wlaczenia przykanalika na wysad@ wiekszej naley stosowd przepady (kaskady) umieszczone na
zewrntrz pozascianky studzienki,
- whczenia przykanalikow z dwoch stron do kanatu zldego poprzez wpusty boczne powinny by
usytuowane w odleggoi min. 1,0 m od siebie.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepatery przestrzeganastpujacych zasad:

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, fzy wykonywaniu studzienek
kanalizacyjnych naley przestrzeganastpujacych zasad:
- studzienki przelotowe powinny dyokalizowane na odcinkach prostych kanatéw w odpdwich
odlegtaciach (max. 50 m prz§rednicach kanatu do 0,50 m i 70 m pézgdnicach powsej 0,50 m) lub na
zmianie kierunku kanatu,
- studzienki pakczeniowe powinny by lokalizowane na patzeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych,
- wszystkie kanaly w studzienkach rigléaczy¢ o§ w 0s (w studzienkach krytych),
- studzienki naley wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warsivitucznia lub zwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,
- studzienki wykonywanalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Nastw trudnych
warunkach gruntowych (przy wygtowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie macnionym,
- w przypadku gdy tdica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 lerynatosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,
- studzienki kaskadowe zlokalizowane na karatagrednicy powyej 0,40 m powinny migprzelew
o ksztatcie i wymiarach uzasadnionych obliczeniagdraulicznymi. Natomiast studzienki zlokalizowane
na kanatach @rednicy do 0,40 m wktznie powinny mié spad w postaci rury pionowej usytuowanej na
zewmtrz studzienki. Rénica poziomOw przy tym rozwzaniu nie powinna przekracz4,0 m.

Sposob wykonania studzienek (przelotowychagm#niowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.1¢71 6, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu
powtarzalnych elementéw drogowych” opracowanym prdeansprojekt” Warszawa [23].

37



Studzienki rewizyjne sktadapie z nasgpujacych czsci:

- komory roboczej,

- komina wtazowego,
- dna studzienki,
wlazu kanatowego,
- stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ngievysoka¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkichegky
gtebokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenupuewalaj zapewnt ww. wysokaci)
dopuszcza siwysoka¢ komory roboczej mniejazniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przegciany komory nalgy wykona& zgodnie z rozwizaniem w
dokumentacji projektowej.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mieprzekrgdj
zgodny z przekrojem kanalu, a paowy przedidony pionowymisciankami do poziomu maksymalnego
napetienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakarkineta powinna méeksztatt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmidrgdnicy kanatu powinna ona standwgrzegcie z jednego
wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub ifmymiejscach nag@nych na obeizenia
dynamiczne)powinny méewlaz typu cezkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkachzma
stosowa wihazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien¢ k& nia réwny, natomiast w trawnikach i
zielehcach gérna kragdz wtazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 5 cm ponad poziomem terenu.

W écianie komory roboczej oraz komina wtazowego mateamontowa mijankowo stopnie ztazowe
w dwoch rzdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odlegiti poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4.Komory przelotowe i paczeniowe

Dla kanatéw osrednicy 0,8 m i wikszych naley stosowé komory przelotowe i patzeniowe
projektowane indywidualnie, ztone z nagjpujacych czsci:
- komory roboczej,
- piyty stropowej nad komgyr
- komina wtazowegérednicy 0,8 m,
- piyty pod wiaz,
- wlazu typu cizkiegosrednicy 0,6 m.

Podstawowe wymagania dla komér roboczych:
- wysokd¢ mierzona od potki-spocznika do piyty stropowej pave wynost od 1,80 do 2,0 m,
- diuga¢ mierzona wzdta przeptywu min. 1,0 m,
- szerok& nalezy przyjmowa jako rowra: szeroké¢ kanatu zbiorczego plus szergkqotek po obu
stronach kanatu; minimalny wymiar p6tki po stromidazu powinien wynosi 0,50 m, z& po stronie
przeciwnej 0,30 m,
- wymiary w planie dla komor pmizeniowych uzalemione g ponadto od wielkéri kanatéw i od
promieni kinet, ktére naky przyjmowa& dla kanatéw bocznych o przekroju do 0,40 m réwriksm, a
ponad 0,40 m - réwne 1,50 m.

Komory przelotowe powinny ldylokalizowane na odcinkach prostych kanatow w odi@gach do
100 m oraz przy zmianie kierunku kanatu.

Komory pohkczeniowe powinny by zlokalizowane na patzeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych.

5.5.5.Studzienki bezwtazowe

Minimalny wymiar studzienki w planie wynosi 0,80 Wszystkie kanaty w tych studzienkach rgle
taczy¢ sklepieniami.

Studzienki posadawiagsha podsypce z piasku griod7 cm, po utaéeniu kanatu.

W ptycie dennej naley wyprofilowat kinete zgodnie z przekrojem kanatu.

Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powimmac¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu,
natomiast w przypadku zmiaryednicy kanalu powinna stanawprzefcie z jednego wymiaru w drugi.
Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 % w kierunku kinety.

5.5.6.1zolacje

Zastosowane rury nie wymagarolaciji.
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5.5.7.Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nate prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by réwnomiernie ukltadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wsia zag:szczenia
powinien by zgodny z okrdonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawcaodzng z Irzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygiieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania materiatdw do betonu i
zapraw i ustadi recep.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzingobdt w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irktyniera.
W szczegdlngci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie ednych zalaonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych punktow
wysokdaciowych z doktadngcia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanieds,
- badanie i pomiary szeral, grubdci i zagszczenia wykonanej warstwy podéo z kruszywa
mineralnego lub betonu,
- badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgodfm z dokumentagj projektove zatazenia przewodow i studzienek,
- badanie odchylenia spadku kolektora sanitayne
- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtooi uszczelniania przewodow,
- badanie wskmikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie ¢gnych posadowienia studziengiekowych (kratek) i pokryw wiazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegfmi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno
wynosié wigcej niz £ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinncothwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubi warstwy podi@a nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokoi warstwy podi@a nie powinno przekracza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odehie odlegtéci osi utaonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie pawiprzekracza+ 5 mm,

- odchylenie spadku wonego kolektora od przewidzianego w projekcie ro&ipno przekracza-
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku}10% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym spadku),

- wskanik zag;szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.5.9,

- rzdne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadricia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
roboty montzowe wykonania rur kanatowych i przykanalika lutaeden bocznych,
wykonane studzienkciekowe i kanalizacyjne,
wykonane komory,
wykonana izolacja,
- zasypany zagzczony wykop.
Odbior robdét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6inego ppstrobot.
Dhugas¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9. PDSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmuij
- oznakowanie robot,
- dostaw materiatow,
- wykonanie robét przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz macnieniengcian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podia i fundamentu,
- wykonanie gczkow,
- wykonanie wylotu kolektora,
- utazenie przewodéw kanalizacyjnych, przykanalikéw, siudtudzienekiciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,
- zasypanie i zagzczenie wykopu,
- przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2.  PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkoWery i ksztaftki. Wymagania i
badania
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywsurelne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywaadae do nawierzchni drogowych
5.  PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glikgiralizacyjna
6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki ledimacyjne. Ksztalty i wymiary
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniasfiysowany na gaco
9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogoine wyarag i badania
10. PN-H-74051-01 Wiazy kanalowe. Klasa A (wtagpu lekkiego)
11. PN-H-74051-02 Wiazy kanalowe. Klasy B, Civitazy typu cézkiego)
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoaryie
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